
                 Manual de instalação 
          Central de Comando H3 Dupla 

Esquema de ligação

01 - Entrada de Alimentação 
02 -Fio comum do motor 1 
03 - Fio abertura do motor 1 
04 - Fio Fechamento do motor 1 
05 - Capacitor motor 1 
06 - Fio comum do motor 2  
07 - Fio abertura do motor 2 
08 - Fio Fechamento do motor 2 
09 - Capacitor motor 2 
10 - Saída 12V 
11 - GND 
12- Sensor de fim de curso abertura 1
13 - Sensor de fim de curso fechamento 1
14 - Sensor de fim de curso abertura 2
15 - Sensor de fim de curso fechamento 2 
16 - Botoeira abertura e fechamento 
17 - Foto célula 
18 – GND
19 - Saída módulo luz de garagem 
20 - Saída módulo de sinaleiro
21 – Fechamento automático  
22 – Tempo de percurso
23 – Tempo de retardo 
24 -Jumper seleção de voltagem 
25 - Fusível de proteção 10A
26 - Programação de controle e reset
27 – Indicadores de fim de curso

                         Características gerais
 Aceita controles code learning e rolling code
 Aceita motores de ate 1/3HP
 Frequência 433,92MHZ
 Pausa, Percurso, e Retardo programável 
 Saída para sinaleiro
 Saída para luz de garagem
 Entrada para fotocélula e botoeira
 Memoria para ate 150 botões 

                               GRAVAÇÃO DE CONTROLES
 Pressione a chave PROG uma vez e o led vermelho ficara 

aceso.
 Acione uma vez a tecla do controle a ser gravada, e o led 

ira piscar de maneira intermitente.
 Acione novamente a tecla do controle para confirmar a 

gravação, neste momento o led irá apagar.

                              RESET
 Mantenha pressionada a chave PROG ate o led 

vermelho apagar.
                   AJUSTE DE PERCURSO
Este ajuste serve para determinar o tempo que o motor 
ficara ligado para percorrer todo o percurso de 
acionamento do portão. O ajuste deve ser realizado no 
trimpot -A/F+ ,ao girar para sentido horário o tempo de 
percurso será aumentado, ao sentido anti-horário, este 
tempo será diminuído. Obs.: O não ajuste desta função 
pode desencadear um funcionamento incorreto da 
placa.
OBS: (Tempo ate 4 minutos).

                      AJUSTE DE RETARDO
Este ajuste serve para determinar a diferença de tempo 
do acionamento do motor primário e o secundário. O 
ajuste deve ser realizado no trimpot +RETARDO-, ao 
girar para sentido horário o tempo de acionamento 
entre os motores será aumentado, ao sentido anti-
horário, este tempo será diminuído.
OBS: (Tempo entre 0 e 9 segundos).

                        AJUSTE DE PAUSA
Este ajuste serve para habilitar a função de fechamento 
automático do automatizador. Esta função ao ser 
ajustada será responsável por fechar o portão 
automaticamente após o tempo configurado. O ajuste 
deve ser realizado no trimpot +P-. Se o trimpot estiver 
todo no sentido anti-horário o fechamento automático é 
desabilitado.
OBS: (Tempo ate 2 minutos).

TERMO DE GARANTIA

A HITRON garante esse produto por 1 ano, contra defeitos de fabricação 
ou de componentes, contado a partir da data de emissão da nota fiscal de 

compra do produto. Essa garantia limita-se a consertos e reajustes no 
equipamento, por pessoal técnico autorizado da HITRON, não cobrindo a 

instalação e danos causados por mau uso do produto. Despesas de 
embalagem e/ou transporte correm exclusivamente por conta do cliente. 

O conserto desse aparelho não prolongará o prazo de garantia 
estabelecido neste termo (parágrafo único, artigo 50 do código de defesa 
do consumidor). Esta garantia fica sem efeito sob as seguintes condições: 

A)Após o término do prazo de garantia, contado a partir da data de 
emissão da nota fiscal. B)Por defeitos causados por agentes da natureza 
como descargas atmosféricas, chuvas, inundações, incêndio, etc. C)Por 

defeitos causados por quedas, pancadas, riscos ou qualquer outro 
acidente de ordem física. D)Por violação do equipamento ou tentativa de 

conserto por pessoa não autorizada pela HITRON. 
Produto:_____________________________________________ 
Modelo:_____________________________________________ 
NF:___________________ Data de compra: _____/____/_____ 
Defeito:_____________________________________________


